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Linea di collaudo con sistema rigenerativo

“Final Functional Testing (FFT) line
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Soluzione proposta

» Filtro attivo (APF). compensa le
| armoniche di corrente a bassa
frequenza
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Obiettivi e contributi personali

> Scheda ausiliaria Master Sensor
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Master Sensor Board
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Prove di collaudo MSB
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Algoritmo di controllo
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Algoritmo di controllo
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Validazione del controllo su simulazione PLECS

Risultati simulazione corrente di rete
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Prove sperimentall
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Risultati sperimentall

Corrente di rete limite protezioni

T T T T T T . 60 T T T T T T T T T
| —— Grid current APF OFF | grid APF OFF
100 — Grid current APF ON - 9
B! grid APF ON
80 N
50 m
60 - N

N
o
T
|
EiN
o
T

o i M A
-S 0 l\‘ | w il i {v | ‘ l[‘ W ' | { | w ' “ " "é 30+ _
oMY Y T e
20 .
40+
60 - ol |
-80 i
100 | | | | | | | %Oll...||.|| L1 e
0 0.01 0.02 0.03 0.04 0.05 0.06 0.07 0.0¢ 1 5 7 s 1719 232 293
' ' ‘ Tim.e (s) ' ’ ’ ' Harmonic order 'h'
Dominio del tempo Dominio della frequenza
AN Pri
‘ﬁﬁf’ Politecni rnma
YASFEELY di Torino /C PEl[: Electro 11/15

Power Electronics Innovation Center electronics and laser technologies



Risultati sperimentall

Corrente di rete test nominale
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Risultati sperimentall

APF OFF APF ON Confronto
/3 A 57.9A 16.8 A -11%
180 A A5A* 22.5A -69%
300 A 1042A* 27.3A -14%
450 A 143.4 A* 30.9A -718%

* Questo valore e stimato da simulazione PLECS perché maggiore del limite di rete
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Conclusioni

» Master Sensor Board: efficace nel condizionamento analogico,
nelle acquisizioni e nella sincronizzazione a rete

» Controllo APF: efficace nella compensazione fino alla 19°
armonica -> riduzione della corrente di rete sotto la soglia di
intervento delle protezioni di linea e possibilita di terminare |
test di collaudo anche ad elevate potenze

» Futurt miglioramenti: compensazioni ad armoniche superiori =
necessario miglioramento hardware microcontrollori e del
componenti di potenza
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