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Stato dell’arte - Regolazione del sistema di potenza
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Convertitore VS macchina sincrona
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Schema di potenza complessivo
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Grid Following

Tecniche di controllo per convertitori
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Schema a blocchi del controllo complessivo

Generazione energia inerziale virtuale
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RiISultati simulazione - senza accummulatore energetico
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Risultati simulazione - Ppy < Pjya4
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Risultati simulazione - Ppy > Pj,44
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Conclusioni

Il completo controllo del convertitore realizzato:

v e stabile

v soddisfa la richiesta di carico per diversi livelli di potenza e produzione PV
v' partecipa alla regolazione della frequenza

v"accumula energia in caso di sovraproduzione del PV

| miei contributi personali sono:

- analisi dello stato dell'arte del sistema di regolazione;

- capire le conseguenze della futura rete a bassa densita di generazione non sincrona
«  progettare il modello a valori medi dello string inverter

«  progettare il modello di controllo dello string inverter

- effettuare simulazioni PLECS per mostrare il comportamento del sistema

Prospetive future:
> Enel integrera modelli dettagliati dei componenti
> Test nei prossimi punti del progetto PV TRUST
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