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Introduzione

* Azionamento per banchi prova motori elettrici
* Power stack IGBT OnSemi

* Obiettivo tesi: rendere fruibile I'EV-Kit per test di laboratorio
* Necessario aggiungere funzionalita:

3x AC Phase Terminals

¢ DC Llnk J1: MCU Connector
. . . J2: Aux Power
* Avviamento e spegnimento del DC Link Py
 Controllo del convertitore R R o
. . . cpe . proteation Tuncons and R | § Fomvy : cooling heatsink with
* Comunicazione con dISpOSItIVI esterni gén'*sf’)'r'seﬁe"“”"e“t L2 Uty el pin fin array
// S
500uF, 500V Film / ‘01
Capacitor 3x NVGBOOA75L4DSB
Half-Bridge Modules
Negative () Positive (+)
DC Terminal

DC Terminal
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Introduzione
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Introduzione
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Introduzione
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DC Link Board
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Dimensionamento DC Link

Specifiche DC Link

Corrente di picco di fase 8004
( ) —_— ( ) _|—|_ Tensione nominale 400V
i Tecnica di modulazione CBSVM-PWM
bus, AC
Frequenza di commutazione 10 kHz
Massimo ripple di tensione DC 12V

e “_ 350

—_ T 300
I = Caso peggiore
g 0.8 250
K} —
cNu <
:g 0 6. 200 c%
Q @ . . .
kS 150 3 Risultato dimensionamento Valore
S 0.4Ff =
% 100 Capacita totale 872uF
£02 ) . .
50 Massima corrente efficace condensatori DC 367.614
0
0 20 40 60 80 Avpp @ 872uF 5.45V
Angolo di fase [deg]
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DC Link Board

Layout della DC Link Board Routing della DC Link Board
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Gestione del DC Link
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Gestione del DC Link
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Gestione del DC Link
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Service Board

Comando rele

=

©
(72}
(=]
m
o
[»4
-t
(=4

L I

L 1024
)

!
;" %\! R
) b . .
::ﬁ«_ A% Politecnico
uiye di Torino 9/17
Power Electronics Innovation Center




Control Board
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Funzionalita della Control Board

Lista delle funzionalita integrate: PT 100 | SERVICE BOARD
* Alimentazioni T
* Emergenza Interfaccia segnali
* Interfacce sensori di . di temperatura X S VE———
- Posizione angolare motore d I T analogica [ \Fj
« Temperatura i ] MCU Segnali |,
 Flusso acqua dissipatore a L [Feereacea] | T — -
« Interfaccia dei segnali provenientida | . ooter I'rr ‘ seane e o 1
. dSPACE gl CPLD | y— | T
. EV Kit ¢ CAN 1 ¢ - LPWM READY
* Interfaccia dei segnali ) (R at e e FLussimetro
 Digitali
° Analog|C| > Power Interfaccia sensore Emergenza X --_.D
. . . . Supply di posizione >
« Gestione del segnali tramite = X
* Microcontrollore — ¥ = EHEODER
Posizione angolare per Resolver | RESOLVER
¢ CPLD sistema di misura esterno| |Jto digitalf
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Alimentazioni

Emergenza
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Interfaccia sensori di posizione
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Interfaccia sensori di temperatura e flusso

Sensori di
temperatura

L il

9241%;55%6-

=174

Ec159u:|

-+
b=

+ 98 9510 .

958 <510

_?}
: 4

-
N
o

893

7ul71|

cssﬂﬁgfo\;;ﬂq %Mgg&'&

F1ihiaza

bQD l. l|

1

PEl 14/17

Power Electronics Innovation Center

i I
N, 10 W4
L SUS



Gestione del segnali

Segnali analogici

Microcontrollore
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Conclusioni

Contributi personali: Prossimi passi:
* Progettazione e sbroglio delle tre * Stampa e assemblaggio dei PCB
schede PCB * Montaggio convertitore e testing
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